Rechteckige Bauform B02

- Zwei- bis Sechsfinger Greifer -

Merkmale:

e zentrische, axialverschiebungsfreie und parallele oder
schwenkende Fingerbewegung, auch kombinierbar
variable Fingerlange, -anzahl und -position

innen- und aulRengreifend

wartungs- und schmierungsfreie Gleitlager

keine Selbsthemmung

mehrfache Positionsabfrage durch Signalgeber
optional

Abbildung: Typenvariante B102-400080-A-PNO-00

Technische Daten
Fingerlénge (F)

0 mm 20 mm 40 mm 60 mm 80 mm
30

Gesamthub | [mm]
Bewegungsform A =T 111 bis 141 (136 bis 166)
(parallel offen / parallel zu) - .

Greifkraft**| [N] 208 bis 1.075

Gesamthub | [mm] 32 39 46 53 61
109 bis 141 102 bis 141 95 bis 141 88 bis 141 80 bis 141
(134 bis 166) (127 bis 166) (120 bis 166) (113 bis 166) (105 bis 166)
Greifkraft**| [N] 205 bis 1.004 176 bis 684 154 bis 519 137 bis 418 123 bis 350
Gesamthub | [mm] 32 43 54 64 80

109 bis 141 104 bis 147  98bis 152 92 bis 156 85 bis 165
(134 bis 166) (128 bis 171) (122 bis 176) (116 bis 180) (109 bis 189)

Greifkraft***| [N] 201 bis 965 165 bis 527 140 bis 362 ~ 122 bis 276 = 107 bis 223

* durch die rechteckige Bauform ergeben sich zwei verschiedene Greifweiten, bezogen auf die AuBenkante der Finger
**  groRere Hube und Greifweiten durch langere Finger und andere Neigungswinkel auf Anfrage
**  grote Greifkraft stets bei gedffneter Fingerstellung (Angaben bezogen auf einen Betriebsdruck von 6 bar)

Antrieb pneumatisch elektrisch*
Betriebsdruck 1,5 bis 6 bar 24V (DC)
Zykluszeit (ungedampft) 0,25s =
Energieverbrauch pro Zyklus / Motorleistung 0,15 Normalliter (bei 6 bar) -
Betriebstemperatur -30 bis +80°C

Grundkorper 490 g 740 g
pro Fingermechanismus max. 100 g
Belastbarkeit ** MX max 1Nm = (Fymax: 12,5 N bei Fingerlange F = 80mm)
pro Finger durch MY max. 2Nm = (FXmax: 25 N bei Fingerlange F = 80mm)
Objektmasse und MZ max 2 Nm
-beschleunigung = 100 N

* auf Anfrage
**  Belastbarkeit unabhéangig von der Greifkraft

Bewegungsform B**

I 1 *
(parallel offen / konisch zu) SR ‘ Ll

Bewegungsform C**

o
(konisch offen / konisch zu) EEETR ‘ L)

Masse
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Bewegungsformen der Finger

Form A
(parallel offen / parallel zu)
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Form B

(parallel offen / konisch zu)

Form C
(konisch offen / konisch zu)
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Es sind auch Kombinationen aus den Bewegungsformen A, B und C mdglich!

Hausanschrift:

GMG — Gesellschaft fir modulare
Greifersysteme mbH
Rodingerweg 8H

D-59494 Soest (Germany)

Telefon:
+49 (0)2921 — 4062

Telefax:
+49 (0)2921 - 4042

E-Mail:
inffo@gmg-system.com
Internet:
http://lwww.gmg-system.com
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CGS 143 bei Fingerlange 020 144 bei Fingerlange 020
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160 bei Fingerlange 040 164 bei Fingerlange 040
180 bei Fingerlange 060 183 bei Fingerlange 060
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Kraft- und Greifweitendiagramme

Bewegungsform A
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& Hausanschrift: Telefon: E-Mail:
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DruckluftanschluB (zu)
Gewinde M5

DruckluftanschluB (auf)
Gewinde M5

Vorderansicht

Fingeranzahl RO Kennziffer Standard - Bohrbild
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¥ Bestellnummer Gegenplatte:
D Standardausfuihrung 1007.B1102.CP03
nur bei Fingerlange F = 0mm
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Bl]1]0]2]- - - O |- Fingerausfiihrung

1 1 1 L | 1 | | L Objektsicherung

Greiferflansch

Greiferantrieb

Bewegungsform

Fingerlange

Fingeranzahl und -position

geometr. Form und GroR3e

Fingeranzahl und -position Fingerlange

. i . Lange (F) Kennziffer
Angaben gemal Tabelle auf vorheriger Seite!

< 0 mm 000

g 20 mm 020

= 40 mm 040

E
Fingerstellung Kennbuchstabe § O La

parallel offen A ® Y m[n 089
parallel zu Sonderlénge Angabe in mm
parallel offen =
L
konisch offen C Ausfithrung Kennbuchstabe
konisch zu Normflansch N
it K Drehdurchfifrung >

* auf Anfrage

Greiferantrieb Objektsicherung bei Energieausfall

Antriebsart Kennbuchstabe Ausfuhrung Kennbuchstabe
pneumatisch P ohne Objektsicherung @)
elektromotorisch E

Fingerausfuhrung

Ausflihrung Kennbuchstabe
ohne Bohrung 00
mit Bohrung 01
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