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Merkmale:

— Schlanker 3-Finger-Greifer fur den Griff in die
Ecke der Kiste

— Greiferflansch kann oberhalb der Kiste bleiben
-> keine Storkanten flr Roboter oder Handling

— Aul3en- und Innengreifen

— hohe Flexibilitat durch modularen Aufbau

— 4 verschiedene Greifweiten

— verschiedene Fingerlangen

Vorteile:

— kleiner AuRendurchmesser bei gro3er Greif-
weite

— keine Klemmkraft bei langen Greiferfingern
durch Drehgelenke

— wartungs- und schmierungsfreie Gleitlager

Einschrankung:

— nur fir hangenden Betrieb geeignet

Optionen:

— einklappbare Sauger zum Umsetzen von Zwischenlagen

— mehrfache Positionsabfrage durch digitale Signalgeber

— Positionsabfrage Giber analoges Wegmel3system

— verlangerter Grundkorper fir tiefere Kisten

— Greifkraftverstarkung fur kleine Durchmesser beim Innengreifen
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Gfundform:

- zentrische, axialverschiebungsfreie und parallele
Fingerbewegung

- Fingerlange: 0, 40, 60, 80 oder 100 mm

Technische Daten

Finger mit Befestigungsbohrungen fur Backen

Ausfuhrung

Gesamthub [mm] 115 79 63 197
Greifweite [mm] 145...260 223...302 280...343 145...342
Greifkraft schliel3end [N] 391...2831 807...3460 | 1114...4080 | 272...3833
Greifkraft 6ffnend [N] 466...3370 961...4119 | 1326...4857 | 324...4563
Hub des Antriebszylinders [mm] 60 100
Antrieb pneumatisch

Betriebsdruck [bar] 2...6

Betriebsmedium

Druckluft nach 1SO 8573-1:2010 [7:4:4]
geolter Betrieb moglich (im weiteren Betrieb erforderlich)

Zykluszeit [s] 0,5 1
Energieverbrauch pro Zyklus 16 57
[Normalliter bei 6 bar] ' '
Betriebstemperatur [°C] -20...+80

Masse [kg] 9,5 9,6 9,7 10,5
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theor. Greifkraft Aul3engreifen (schlieRend)
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theor. Greifkraft Innengreifen (6ffnend)

= //
%, 2500 /’ 7 ) 6 bar
£ 2000 v
kv _ T L2 = = =5bar

S = 1500 - - - i
£ 1000 e i P s 50 I 4 bar
© === f"ﬁl‘:‘::”;':—:;‘.___ R e — - -3 bar

| IS e N N — .- 2 bar
140 150 160 170 180 190 200 210 220 230 240 250 260
Greifdurchmesser (auf3en) [mm]
4000 4
/
__ 3500 Y AL
£.3000 A 1 6 bar
& 2500 o
[ 4% [RE——

" £ 2000 e P e > bar
O_) 1500 e N :_: = ’—’. . -~ « | m———- 4 bal'
G 1000 +——o=T=m s it =T . —3bar

500 === —_—l= a
0 — - - 2 bar
220 230 240 250 260 270 280 290 300 310
Greifdurchmesser (auf3en) [mm]
5000
4500 /
= 4000 7
£.3500 ~ 6 bar
£ 3000 e
/ — Pl
£ 2500 == - = =5bar

L = 2000 — = ==~

91500_ 4——'":——_:——_ ——————— 4-/ """ 4 bar
—————_ :._,_——--"'-_-—____ S —— — -
© 1000 Emm e — = — - -3 bar
500 -=— S
0 — -+ 2bar
280 290 300 310 320 330 340 350
Greifdurchmesser (auf3en) [mm)]

4500

4000 '
= 3500
=
= 3000 ‘ 6 bar
'8 2500
= - = =5bar

XL < 2000
1500 +——F—"F—"F—F—"+——F+—+—F+—+—F+——"TF=—t"A"—Hp— == 4 bar
O 1000 — -

500 3 bar
0 — -+ 2 bar

140 160 180 200 220 240 260 280 300 320 340
Greifdurchmesser (auRen) [mm]




Modularer Langarmgreifer

Greifdurchmesser (aul3en) <-> Zylinderweg
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Greifdurchmesser (aul3en) <-> Zylinderweg
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*) Fingerlange

Ausfuhrung GW

S 145...260 148
M 223..302 | 468 453 225 | 430+FL | 445
L2+FL
L 280...343 282
XL 145..342 | 550 | 535 | 148 | B12+FL | 527
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Abmessungen Finger
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Option Wegmesssystem [-WM]:

- Durch den Einsatz des im Antriebzylinder integrierten Wegmesssystems kann beim
Greifen des Werkstiicks die Greifweite kontrolliert oder der Stillstand des Greifers erfasst

werden.

- Durch den Einsatz von pneumatischen Positioniersysteme (z.B. der Fa. Festo) kbnnen
Zwischenpositionen angefahren werden.

- analoges Ausgangssignal: 0...10 V oder 4...20 mA

Technische Daten

Ausfuhrung ) \Y
Antrieb pneumatisch
Betriebsdruck [bar] 2...6

Betriebsmedium

Druckluft nac

h ISO 8573-1:2010 [6:4:4]

gedlter Betrieb nicht méglich
Drucktaupunkt 10°C unter Umg/Med

Masse des Greifers [kg]

9,7

9,8

9,9 10,7
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Option Saugarme [-SG]:

- Einklappbare Saugarme am
Greifer dienen zum Umsetzen
von Zwischenlagen beim
Stapeln und Abstapeln von
Werksticken.

- Die Arme werden pneumatisch
ein- und ausgeklappt.

- Lieferung ohne Sauger und
Vakuumerzeuger.

Technische Daten Saugarme

Ausfihrung S \Y/
Anzahl der Saugarme 3
zul. Masse der Zwischenlage

3,0
[ka]
Antrieb pneumatisch
Betriebsdruck Klappzyl. [bar] 4...6

Druckluft nach 1ISO 8573-1:2010 [7:4:4]

Betriebsmedium gedlter Betrieb moglich (im weiteren Betrieb erforderlich)

AnschluRgewinde fur Sauger G1/4*1G

max. Sauger-@ [mm] 53

Zykluszeit beim Klappen [s] 1

Energieverbrauch pro Zyklus 06

[Normalliter bei 6 bar] ’

Betriebstemperatur [°C] -20...+80

zusatzliche Masse [kg] 2,7 3,0
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Finger und Sauger zu
(Ausfuhrungen S & XL)

Finger und Sauger zu
(Ausfuhrungen M & L)
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Ausfuhrung S3%) @DS4 L6
S 148 349 205
M 484 31 225 - - 593 140 324
L 282 - -
XL 565 30 148 400 208 690 155 341

*) S3: Lange, auf der @DS3 gilt
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Option Greifkraftverstarkung [-GKV]:

Die Option Greifkraftverstarkung dient
zur Erhohung der Greifkrafte beim
Innengreifen von Bauteilen mit kleinen
Durchmessern. Beim Zusammenfah-
ren des Greifers wird ein Teil der
Zylinderkraft in den Federn gespei-
chert, welche beim Offnen dann den
Pneumatikzylinder zusatzlich
unterstutzt.

Technische Daten mit Greifkraftverstarkung

Ausfiihrung S \% L

Greifkraft schlie3end [N] 391...2831 807...3460 | 1114...4080 | 272...3833
Greifkraft 6ffnend [N] 706...3370 | 1347...4119 | 1724...4857 | 491...4563
Hub des Antriebszylinders [mm] 60 100
Antrieb pneumatisch

Betriebsdruck schlie3end [bar] 4...6

Betriebsdruck 6ffnend [bar] 2...6

Druckluft nach ISO 8573-1:2010 [7:4:4]

Betriebsmedium ohne [-WM] gedlter Betrieb moglich (im weiteren Betrieb erforderlich)

Druckluft nach ISO 8573-1:2010 [6:4:4]
Betriebsmedium mit [-WM] gedlter Betrieb nicht moglich
Drucktaupunkt 10°C unter Umg/Med
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- Durch die Integration eines weiteren Kafigs wird
die Gesamtlange des Greifers erhdht.

- Dadurch kann in eine tiefere Kiste hineingetaucht
werden.

- Verlangerungen:
e um 100 mm (-ZH100)
e um 200 mm (-ZH200)
e weitere Langen auf Anfrage

GMG
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Bestellschliissel

1105-300aaa-A-b-PNO-cc-ddeeffggggg
1105 Langarmgreifer mit Kolbendurchmesser 50 mm
300 Fingeranzahl 300 3 Finger
aaa Fingerlange [mm] 000, 040, 060, 080, 100
A Bewegungsform der Finger A parallel
b Ausfuhrung Greifweite und -kraft S, M, L, XL
00 ohne Bohrungen
cc Befestigungsbohrungen fir Backen in Fingern
01 mit Bohrungen
ohne
dd Wegmesssystem
-WM mit
ohne
ee Saugerarme
-SG mit
ff Greifkraftverstarkung beim Innengreifen bei ohne
kleinen Greifweiten _GKV mit
ohne
09999 Verlangerung des Greifergrundkérpers -ZH100 +100 mm
-ZH200 +200 mm
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GMG

Gesellschaft fur modulare Greifersysteme mbH Telefon: +49 (0) 2921 4062

Coesterweg 45c inffo@gmg-system.com

D-59494 Soest http://www.gmg-system.com
'::?:" Tel:
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